Sterowanie silnikow krokowych

Przed zajeciami prosze o zapoznanie sie z informacjami z artykutu "Silniki krokowe od podstaw"
czes¢ 3 http://elportal.pl/pdf/k01/81_24.pdf

oraz pobiezne przeczytanie pozostatych czesci:

czes¢ 1 http://www.elportal.pl/pdf/k01/79_22.pdf

czesc¢ 2 http://www.elportal.pl/pdf/k01/80_26.pdf

czes¢ 3 http://elportal.pl/pdf/k01/81_24.pdf

czesc¢ 4 http://elportal.pl/pdf/k01/82_21.pdf

czes¢ 5 http://www.elportal.pl/pdf/k01/83_24.pdf

Prosze rdwniez obejrze¢ schemat modutu zamieszczonym na stronie http://electropark.pl/moduly-
sterowniki-silnikow/3326-modul-sterownika-silnika-krokowego-uln2003-5v-12v-z-silnikiem-
krokowym-5v.html oraz datasheet silnika i pierwsze dwie strony dokumentacji uktadu
ULN2003.pdf (dokumentacja jest na tej samej stronie w zaktadce pobierz).

Zadania:

(w zadaniach 1-4 op6znienie prosze zrealizowa¢ za pomoca funkcji _delay_ms). Funkcja ta
korzysta z czestotliwosci okreslonej dyrektywa

#define F_CPU 1000000UL //nalezy ustawi¢ 8MHz zamiast 1MHz

Eksperymrntalnie dobra¢ liczbe milisekund, zeby silnik byt w stanie obracac sie w miare szybko.

Zad. 1. Zaimplementowac sterowanie falowe (ang. wave drive)

Zad. 2. Zmienic kierunek obrotéw w zad. 1

Zad. 3. Zaimplementowac sterowanie pelnokrokowe (ang. full step) z wykorzystaniem dwdch
uzwojen w kazdym kroku

Zad. 4. Zaimplementowac sterowanie potkrokowe (ang. half step)

Zad. 5. Zamiast _ delay_ms nalezy wykorzysta¢ dowolny timer i przerwania
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